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АДАПТИВНЕ БАЛАНСУВАННЯ НАВАНТАЖЕННЯ В  

API-ІНТЕГРАЦІЙНИХ МІКРОСЕРВІСНИХ СИСТЕМАХ НА ОСНОВІ 

МЕТОДІВ МАШИННОГО НАВЧАННЯ 

У статті досліджено та розв’язано актуальну науково-практичну проблему забезпечення 

стабільного функціонування сучасних мікросервісних систем в умовах високодинамічного, 

волатильного та часто непередбачуваного вхідного API-трафіку. В роботі проведено глибокий 

критичний аналіз фундаментальних обмежень класичних реактивних алгоритмів балансування 

навантаження, таких як Round Robin, Weighted Round Robin та Least Connections. Обґрунтовано, що 

головним недоліком цих підходів є їхня інерційність – здатність реагувати на перевантаження лише 

після фактичного виникнення черг та деградації продуктивності, що у високонавантажених 

системах неминуче призводить до порушення угод про рівень послуг (SLA) та виникнення каскадних 

відмов. Запропоновано принципово нову модель адаптивного проактивного управління ресурсами, яка 

інтегрує методи машинного навчання для короткострокового прогнозування інтенсивності  

API-викликів. Наукова новизна дослідження полягає у розробці та впровадженні рекурентних 

нейронних мереж архітектури LSTM (Long Short-Term Memory), які спеціалізовані на ідентифікації 

прихованих нелінійних патернів та складних часових залежностей у потоках вхідних запитів. 

Використання механізмів «воріт забування» (forget gates) в архітектурі LSTM дозволяє моделі 

ефективно відсіювати шум та зосереджуватися на значущих змінах трендів, що дає змогу системі з 

високою точністю передбачати виникнення критичних навантажень («flash crowds») за 5 – 10 

секунд до їхньої появи. В межах математичного обґрунтування моделі використано апарат теорії 

масового обслуговування, адаптований до умов динамічної зміни інтенсивності трафіку. 

Сформульовано цільову функцію мінімізації сумарної затримки, де ключовим параметром виступає 

прогнозний коефіцієнт інтенсивності, що дозволяє завчасно коригувати вагові коефіцієнти 

маршрутизації між вузлами кластера. Детально описано архітектуру розробленого програмного 

прототипу, що інтегрується на рівні API Gateway. Прототип включає модуль збору метрик 

телеметрії в реальному часі (через Prometheus), блок інтелектуального предиктора та адаптивний 

контролер маршрутизації. Експериментальна перевірка проводилася в хмарному середовищі 

Kubernetes із застосуванням інструментів навантажувального тестування Locust. На основі 

отриманих даних доведено, що запропонована інтелектуальна модель забезпечує зниження 99-ї 

процентилі затримки (latency) на 42 % та стабілізацію частки помилок з кодами 5xx на рівні, що не 

перевищує 0,2 %. Окрему увагу приділено оцінці обчислювальних накладних витрат (overhead) на 

роботу нейромережевого модуля. Встановлено, що додаткова затримка у 3 – 5 мс на формування 

прогнозу повністю нівелюється за рахунок відсутності черг на обробку запитів у періоди пікової 

активності. Результати дослідження підтверджують, що впровадження проактивних методів на 

основі ML є критично важливим для побудови відмовостійких API-інтеграційних систем. 

Запропонований підхід дозволяє не лише покращити якість обслуговування користувачів (QoS), а й 

оптимізувати використання хмарної інфраструктури, запобігаючи надмірному виділенню ресурсів. 

Сформульовано перспективи подальших розробок, які полягають у застосуванні навчання з 

підкріпленням (Reinforcement Learning) для створення систем, що здатні до повної самоорганізації 

та автоматичного налаштування параметрів балансування без участі адміністратора, а також у 

дослідженні трансформерних архітектур для аналізу семантичного контексту API-запитів. 

Ключові слова: API-інтеграція, адаптивне балансування навантаження, мікросервісна 

архітектура, прогнозування трафіку, машинне навчання, якість обслуговування (QoS). 

Вступ 

Системи мікросервісної архітектури сьогодні є основою сучасної API-економіки, 

забезпечуючи гнучкість та масштабованість складних програмних рішень. Одним із 

критичних викликів у таких системах є управління динамічним навантаженням на  
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API-інтеграційні вузли, що безпосередньо впливає на показники затримки (latency) та 

дотримання угод про рівень послуг (SLA). 

Традиційні підходи до балансування навантаження, такі як Round Robin або алгоритми на 

основі кількості активних з'єднань (Least Connections), мають суттєві обмеження у 

високодинамічних середовищах. Головним недоліком класичних балансувальників є їхня 

реактивна природа: вони реагують на перевантаження лише після того, як воно вже 

відбулося, що часто призводить до тимчасової деградації продуктивності або відмови 

системи (failover). 

За таких умов виникає актуальна потреба у створенні адаптивних систем, здатних до 

проактивного управління ресурсами. З розвитком методів машинного навчання з’явилася 

можливість ефективного прогнозування пікових навантажень на основі аналізу історичних 

даних трафіку. На відміну від статичних правил, моделі машинного навчання дозволяють 

враховувати складні патерни поведінки користувачів та часову залежність запитів. 

Постановка проблеми 

Успішне функціонування сучасних API-інтеграційних систем у мікросервісному 

середовищі критично залежить від здатності інфраструктури адаптуватися до 

непередбачуваних змін трафіку. Оскільки традиційні методи балансування демонструють 

інерційність та не враховують часові закономірності навантаження, вони часто стають 

причиною деградації продуктивності або відмов системи під час різких сплесків запитів. Це 

зумовлює гостру потребу в розробці проактивних інтелектуальних механізмів управління, 

здатних прогнозувати стан системи та завчасно оптимізувати розподіл ресурсів. 

Використання методів машинного навчання, зокрема рекурентних нейронних мереж, 

дозволяє ідентифікувати складні патерни поведінки користувачів, які залишаються 

непомітними для класичних реактивних алгоритмів. Таким чином, актуальність дослідження 

полягає у необхідності подолання розриву між статичними методами маршрутизації та 

динамічною природою сучасного API-трафіку. 

Об’єктом дослідження є процеси управління трафіком та розподілу обчислювальних 

ресурсів у мікросервісних інформаційних системах. 

Предметом дослідження є моделі та методи машинного навчання для проактивного 

балансування навантаження в API-інтеграційних вузлах. 

Аналіз останніх досліджень і публікацій 

Проблема управління ресурсами у розподілених системах досліджується протягом 

десятиліть, проте перехід до мікросервісної архітектури створив нові виклики. Класичні 

алгоритми балансування навантаження демонструють низьку ефективність в умовах високої 

волатильності трафіку та каскадних запитів. Фундаментальні патерни побудови таких систем 

та їх еволюція від монолітів до мікросервісів детально висвітлені у роботах N. Dragoni та  

C. Richardson [1]. Питання проєктування надійних розподілених парадигм для 

масштабованих сервісів також є предметом дослідження B. Burns [2]. 

Сучасні дослідники активно впроваджують методи машинного навчання для 

прогнозування навантаження, базуючись на теоретичних засадах, викладених Z.-H. Zhou [3]. 

Зокрема, для ідентифікації прихованих патернів в API-запитах ефективно застосовуються 

рекурентні нейронні мережі архітектури LSTM [4-5], концепція яких була запропонована  

S. Hochreiter та J. Schmidhuber [6]. Окрім аналізу часових рядів, технології нейронного 

машинного перекладу знаходять застосування навіть у автоматизації розробки ПЗ, 

наприклад, для генерації commit-повідомлень. 

Особлива увага приділяється проактивному масштабуванню в контейнеризованих 

середовищах. У роботі M. S. Kumar [7] запропоновано техніки авто-масштабування для  

edge-обчислень із використанням федеративного навчання. Для реалізації таких складних  

AI-додатків у розподілених інфраструктурах використовується фреймворк Ray, описаний  



ISSN 5307-2376                                                                                                      ІНФОРМАЦІЙНІ ТЕХНОЛОГІЇ ТА КОМП’ЮТЕРНА ТЕХНІКА 

Наукові праці ВНТУ, 2026, №1 3 

P. Moritz та співавторами [8]. 

Поряд із продуктивністю, критичним аспектом залишається безпека. Аналіз методів 

криптографії у хмарних середовищах, проведений K. Sasikumar, підкреслює важливість 

захисту даних при інтеграції гетерогенних систем [9]. Нарешті, розвиток архітектур на 

основі механізмів уваги (Transformers), наедених у праці A. Vaswani, відкриває нові 

перспективи для ще точнішого аналізу семантики вхідного трафіку [10]. 

Мета і завдання статті 

Метою статті є розробка та експериментальне обґрунтування моделі адаптивного 

проактивного балансування навантаження в API-інтеграційних мікросервісних системах із 

використанням методів машинного навчання для прогнозування інтенсивності трафіку та 

забезпечення стабільності показників якості обслуговування (QoS). Для досягнення 

поставленої мети сформульовано такі завдання: 

– проаналізувати класичні реактивні алгоритми балансування навантаження та виявити 

їхні обмеження в умовах різких сплесків трафіку;  

– обґрунтувати вибір архітектури рекурентних нейронних мереж (зокрема LSTM) для 

задачі короткострокового прогнозування інтенсивності вхідних API-викликів;  

– розробити математичну модель адаптивного розподілу запитів, яка використовує 

прогнозні значення для динамічного коригування вагових коефіцієнтів маршрутизації;  

– побудувати програмний прототип системи, інтегрований з API Gateway, та провести 

навантажувальне тестування для порівняння запропонованого підходу з традиційними 

методами масштабування; 

– оцінити обчислювальні накладні витрати на роботу ML-предиктора та їх вплив на 

загальну затримку системи. 

Математична модель проактивного керування трафіком та балансування 

В основі проактивного балансування навантаження лежить математичний апарат теорії 

масового обслуговування, адаптований до умов динамічної зміни інтенсивності вхідного 

API-трафіку. Розглянемо мікросервісну систему як сукупність обчислювальних вузлів N, 

кожен з яких має власну пропускну здатність μ
𝑖
запитів на одиницю часу. 

Загальний час затримки обслуговування запиту 𝑇𝑡𝑜𝑡𝑎𝑙  у такій системі можна 

формалізувати як суму мережевої затримки, часу очікування в черзі та безпосереднього часу 

виконання логіки. Цільова функція мінімізації затримки має вигляд: 

 T𝑡𝑜𝑡𝑎𝑙 =  𝑇𝑛𝑒𝑡 +  𝓌𝑖  (
1

μ𝑖−𝜆𝑖(𝑡)
)𝑁

𝑖=1 + T𝑝𝑟𝑜𝑐 , (1) 

де: 𝜆𝑖(𝑡) – інтенсивність вхідного потоку запитів до 𝑖-го вузла у момент часу 𝑡; 𝜆𝑖 𝑡  – 

ваговий коефіцієнт маршрутизації для 𝑖-го вузла. 

Класичні балансувальники розглядають 𝜆𝑖  як константу або вимірюють її постфактум.  

У запропонованій моделі вводиться параметр 𝜆(𝑡 + 𝛥𝑡) – прогнозована інтенсивність трафіку 

на майбутній інтервал часу 𝛥𝑡. Задача адаптивного балансування полягає у знаходженні 

таких значень ω𝑖
opt

, що забезпечують стабільність системи за умови 𝜆𝑖<μ𝑖  для всіх вузлів 

одночасно. 

Для отримання прогнозного значення λ доцільно використовувати рекурентні нейронні 

мережі, зокрема архітектуру LSTM (LongShort-TermMemory). На відміну від стандартних 

RNN, LSTM здатна виявляти довгострокові залежності у часових рядах API-запитів 

(наприклад, добову чи тижневу сезонність). Стан комірки LSTM визначається через систему 

«воротарів» (gates), що регулюють потік інформації: 

 𝑓𝑡 = 𝜎(𝑊𝑓 ·  ℎ𝑡−1,𝑥𝑡 + 𝑏𝑓 , (2) 

де 𝑏𝑓  – ворота забування, які дозволяють моделі відкидати неактуальні застарілі патерни 
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трафіку. Це особливо важливо для ідентифікації короткострокових сплесків («flashcrowds») 

на фоні нормальної активності. 

Застосування такої моделі дозволяє API-шлюзу завчасно перерозподіляти ваги 

маршрутизації 𝓌𝑖  або ініціювати горизонтальне масштабування ще до того, як реальне 

значення 𝜆 досягне критичного порогу 𝜇. 

Архітектура системи та опис експерименту 

Процес розробки адаптивної системи балансування передбачав проєктування 

багаторівневої архітектури, здатної інтегруватися в сучасні хмарні мікросервісні середовища. 

Основним концептуальним рішенням стало впровадження інтелектуального предиктора в 

розрив між зовнішнім API-шлюзом (API Gateway) та внутрішньою мережею сервісів. 

Запропонована архітектура базується на циклічному зборі метрик телеметрії, що дозволяє 

системі постійно адаптувати стратегію маршрутизації до поточного контексту навантаження. 

Ключовим елементом системи є модуль аналізу часових рядів, який обробляє дані про 

інтенсивність запитів (RPS) та час відповіді вузлів. На основі цих даних модель машинного 

навчання генерує короткостроковий прогноз, який передається до алгоритму динамічного 

розподілу ваг, що дозволяє ініціювати масштабування або перерозподіл трафіку ще до 

моменту критичного перевантаження черг. 

Структурна схема взаємодії компонентів системи наведена на рис. 1., що відображає шлях 

проходження запиту від користувача через адаптивний балансувальник до кінцевих 

екземплярів мікросервісів, а також зворотний зв'язок через систему моніторингу Prometheus. 

 

 
Рис. 1. Алгоритм захищеного обміну даними 

 

Для перевірки ефективності розробленої моделі було проведено серію навантажувальних 

випробувань у контрольованому середовищі кластера Kubernetes. Експериментальний стенд 

складався з декількох ізольованих контейнерів Docker, що імітували роботу типового  

API-сервісу з різним ступенем обчислювальної складності запитів. Навчання прогнозної 

моделі LSTM здійснювалося на наборі даних, зібраному протягом 48 годин роботи реальної 

API-системи, що дозволило врахувати природну добову циклічність трафіку. Як інструмент 

генерації навантаження було обрано Locust, що дозволило моделювати різні сценарії 

поведінки користувачів: від стабільного потоку запитів до раптових пікових сплесків («flash 

crowds»). У ході експерименту фіксувалися ключові показники якості обслуговування (QoS), 

такі як середня та 99-та процентиль затримки, а також частка помилок з кодами 5xx. 

Параметри середовища та конфігурації вузлів, використані під час тестування, 
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систематизовано у таблиці 1. Це дозволяє забезпечити відтворюваність результатів та чітко 

розмежувати ресурси, виділені для предиктора та цільових сервісів. 

Таблиця 1 

API Характеристики експериментального середовища 

Параметр Опис 

Платформа оркестрації Kubernetes (Minikube) 

v1.30 

Кількість вузлів API 3 екземпляри (Pods) 

Конфігурація CPU/RAM 0.5 Core / 512 MB 

навузол 

Протокол зв'язку HTTP/2 (gRPC / REST) 

Бібліотека ML Tensor Flow 2.15 (LSTM 

architecture) 

Параметр Опис 

Платформа оркестрації Kubernetes (Minikube) 

v1.30 

Кількістьвузлів API 3 екземпляри (Pods) 

Конфігурація CPU/RAM 0.5 Core / 512 MB 

навузол 

Під час експерименту приділено вимірюванню накладних витрат (overhead), які створює 

сам модуль прогнозування. Оскільки впровадження ML-моделі у ланцюг обробки запитів 

може збільшити загальну затримку, було проведено окреме тестування часу роботи 

предиктора, щоб переконатися, що виграш від проактивного балансування значно перевищує 

витрати на обчислення прогнозу. 

Результати дослідження 

Аналіз результатів проведеного експерименту дозволив оцінити ефективність 

запропонованої моделі адаптивного балансування порівняно з класичним алгоритмом Round 

Robin та стандартним механізмом реактивного масштабування (Horizontal Pod Autoscaler). 

Основним критерієм оцінки виступала здатність системи підтримувати стабільний час 

відповіді (latency) при раптових сплесках навантаження. Отримані дані свідчать, що 

використання проактивного прогнозування на основі LSTM-моделі дозволяє ідентифікувати 

тенденцію до перевантаження за 5 – 10 секунд до досягнення критичної межі, що забезпечує 

завчасний перерозподіл ваг маршрутизації між вузлами кластера. 

Зокрема, у сценарії «Flash Crowd» (різке зростання RPS) запропонований метод 

продемонстрував значну стабільність: 99-та процентиль затримки була на 42 % нижчою, ніж 

у реактивних систем, які потребували часу на ініціалізацію нових ресурсів. Детальні 

порівняльні показники якості обслуговування для різних стратегій балансування зафіксовано 

у табл. 1. Слід зазначити, що хоча впровадження ML-модуля створює додаткові накладні 

обчислювальні витрати, вони не перевищують 3 – 5 мс на один запит, що повністю 

нівелюється суттєвим зниженням часу очікування запитів у чергах на обробку. 

Таблиця 2 

Порівняльна характеристика ефективності стратегій балансування 

Показник ефективності Round Robin Rule-based Scaling 

Середня затримка 

(Latency), мс 

345 215 

99-та процентиль 

затримки, мс 

890 540 

Коефіцієнт помилок 5xx, 

% 

6.2 1.4 

Завантаження CPU 

вузлів, % 

88 76 
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На рис. 2 наведено графік динаміки зміни часу відповіді системи під час пікового 

навантаження, що відображає динаміку часу відповіді (latency) для трьох стратегій 

балансування. Графік побудовано на основі даних вашої таблиці, де враховано пікові 

затримки (890 мс для Round Robin, 540 мс для Rule-based та 210 мс для ML-Adaptive) та 

проактивну природу інтелектуального алгоритму. 

 
Рис. 2. Динаміка часу відповіді (latency) 

 

Візуалізація результатів підтверджує, що адаптивна модель ефективно згладжує піки 

затримок, запобігаючи каскадним відмовам мікросервісів. За стабільного фонового 

навантаження результати всіх методів є приблизно однаковими, проте при переході до 

динамічних режимів перевага інтелектуального підходу стає визначальною. Це дозволяє 

стверджувати, що інтеграція методів машинного навчання безпосередньо в API-шлюзи є 

виправданою для високонавантажених систем із суворими вимогами до SLA. 

Додатково було оцінено точність прогнозування інтенсивності трафіку за допомогою 

метрик RMSE та MAE. Для тестової вибірки середня абсолютна помилка склала менше 4 %, 

що є достатнім рівнем точності для прийняття рішень про перерозподіл ресурсів. Таким 

чином, експериментально доведено, що запропонована архітектура забезпечує вищу 

живучість API-інтеграційних систем в умовах нестабільного вхідного потоку запитів. 

Висновки 

У результаті проведеного дослідження розв’язано важливу науково-практичну задачу 

підвищення стабільності функціонування мікросервісних систем шляхом розробки моделі 

адаптивного балансування навантаження на основі методів машинного навчання. 

Проведений аналіз продемонстрував, що традиційні реактивні алгоритми балансування не 

здатні забезпечити необхідний рівень якості обслуговування (QoS) в умовах раптових 

сплесків API-трафіку через притаманну їм інерційність. Запропонований перехід до 

проактивного керування дозволив системі ідентифікувати загрози перевантаження ще до 

моменту їх фізичного виникнення. 

Експериментальна перевірка розробленого прототипу, реалізованого з використанням 

рекурентних нейронних мереж архітектури LSTM, підтвердила високу ефективність 

предиктивного підходу. Порівняно з класичним алгоритмом Round Robin та стандартними 

засобами реактивного масштабування, запропонована модель забезпечила зниження 

середнього часу затримки на 42 % та зменшення кількості помилок типу 5xx до мінімальних 

показників (0,2 %). Це підтверджує доцільність інтеграції інтелектуальних модулів 

безпосередньо в API-шлюзи високонавантажених систем. 
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Важливим результатом роботи є також обґрунтування використання хмарних 

обчислювальних ресурсів, зокрема платформи Google Colaboratory та графічних 

прискорювачів NVIDIA A100, для оперативного навчання та валідації прогнозних моделей. 

Доведено, що накладні витрати на обчислення прогнозів є незначними порівняно з виграшем 

у продуктивності, який отримує система завдяки відсутності черг у моменти пікових 

навантажень. 

Перспективи подальших досліджень у цьому напрямі полягають у розширенні 

функціональних можливостей моделі шляхом впровадження методів навчання з 

підкріпленням (Reinforcement Learning). Це дозволить системі не лише прогнозувати трафік, 

а й самостійно оптимізувати стратегії маршрутизації в режимі реального часу, адаптуючись 

до специфічних особливостей кожного окремого мікросервісу без втручання адміністратора. 

Також актуальним є дослідження можливості застосування трансформерних архітектур для 

аналізу семантики API-запитів з метою ще точнішого прогнозування необхідних 

обчислювальних ресурсів. 
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